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Schemi unifiliari e multifilari per |
quadri elettrici e di automazione

per il ponte rotante Saetta di
Caorle (VE)

DDDDDD

VVVVV

IIIIIIII

TA FIRMA APPR. SOST. IL: | SOST. DA: ORIGINE:

EEEEE




fornitura fornitura
glettrica glettrica
Rif | lecp 10kA | Pag. - Rif. - | lecp 10kA | Pag. -
T.01 T.03
Quadro ’ T02 ‘ Quadro | T04 ‘ Quadro |
comando operatore controllo logico comando semaforico
ri. Q.OP | lp - | Pag. - ’ ‘ s Q.CL | wp 10Ka | Pag - ‘ g Q.SM | [ | P -
3
|_
Motoriduttore T.08 Scatola derivazione T.26 Motoriduttore
appoggio 1 pilone ponte appoggio 3
Finecorsa A T.09 Scatola derivazione T.07 T.25 Scatola derivazione T.27 Finecorsa A
appoggio 1 appoggio 1 g appoggio 3 appoggio 3
=
Finecorsa B T.10 T.28 Finecorsa B
appoggio 1 Scatola derivazione appoggio 3
7.1 centro ponte T.21
T.15 T.20
Motoriduttore T12 Scatola derivazione Scatola derivazione T.22 Motoriduttore
appoggio 2 appoggio 2 appoggio 4 appoggio 4
Finecorsa A TA3 T.23 Finecorsa A
appoggio 2 © = ® @ appoggio 4
hiE ik ik i
Finecorsa B T4 T.24 Finecorsa B
appoggio 2 . appoggio 4
% Motoriduttore Finecorsa Motoriduttore %
rotazione 1 I motorid. rot. 2 rotazione 2
Sensore rotazione Finecorsa Sensore rotazione
assoluto rotazione 1 N motorid. rot. 1 | assoluto rotazione 2
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLO 2D %0
REV. MODIFICA DATA FRMA  [APPR. SOST. IL: [ sost.pa: ORIGINE: SEGUE 3

1

4

8




ZONA

Sponda nord/ovest canale Saetta

QUADRI | QCL - Q.0P
Potenzaimpiegata | 9.18 KW = =
] 4
Caduta di tensione (Tot. Ib) | 1.69% a ® p— ® |
E] ® ©
Corrente di guasto (lkmax) | 10 kA i a 3 '8 8
- CDmmm o
ED, 0000 O
Vano contatore i 3 00 (6} H
fornitura energia El ° 0000
— T 53535 l[m
000060 O
@ = I ® © ||
— m @ @ o ] [
] — © 0 0 O —
u ® (] ®leo
————
Im |
= <
] i
il T E i jm =
_— = i
E | :
] =
y Quadro controllo logico : Quadro comando f%&
Q.CL operatore
Q.0P
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO
REV. MODIFICA DATA FIRVA | APPR. SOST. IL: ORIGINE: SEGUE

8




2 3 4 5 6 8
Fornifura Q1
Da quadro Fornitura BT e K
Tensione concatenata 400V |
Corrente Tk max 10 kA |
Sistema T | Pt o §_ §
Potenza totale 9.18 kW | 400V 50Hz v 432A 3MX50 A 5 420A
Fattore di potenza 0.986 | | 2 ?, | 2 v
Corrente totale Ib 146 A | D | ma B D | x0a 2
Res. terra impianto 5.56 ohm | Id | 1A [ d ]03A E
Reat. terra foritura . ¢ D 2
e"(:ﬂ) A <
%
e
SN SN
\\. \\.
FECt
1A254
limp: 25 kA Q3 ; Forza inverters
Op(limp): 1.5 KV ——> A3
DENOMNAZIONE wamommlopme
SIGLA Fornitura BT Q1 Q2 - SPD generale Q3 - Forza inverters
UTENZA TPO POTENZA TOT. KA T 22 i i 139
POTENZA KW | b A 9.19 14.6 8.32 121
COEF. CONTEMP. CO0S1 1 0.986 1 09 08 0.99
COSTRUTTORE SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC
TIPO iC60N-C - 32A+VigiiC60AS 1A DF22 3NC iC60H-D - 20A+Vigi iC60 A 0,3 A
e [wou [n A [ i | = n_ [ i [ = [
It A] ion A [TIPODIFF. | | 2 | 1 ] s | | N ] 03 | Gen [
Im (0 curva) A [Pdi KA [ 2w [ [ o0 % | 15 |
TIPO NH 3NE4-10 50A
FUSBILE CALIBRO A 50
TIPO
CONTATTORE n e P
, TIPO Z0TUP
RELE TERWICO TARATURA A 1A 25 414
TIPO CAVO
FORMAZIONE
LUNGHEZZA m
LINEADI 4 A
POTENZA CdT. ah % | CdT. alb %
Zk mQ |Zs mQ 231 231 231
Ik trifase/monof. kA | Ik1 fasefterra kA 10 6 10 10 10
NUMERAZIONE MORSETTIERA
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 4D 3
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL: | SOST. DA: ORIGINE: SEGUE 5
[ 2 [ 3 [ 4 [ 5 6 8




2 3 4 5 6 7 8
Q1
14AT
Q10 - Forza freni Q17 - Barr.nord Q18 - Trafo.PLC Q19- AUS 230V Q20 - Trafo.AUS
46A 210A 26A 26 A 26A
] ea ] woa ] ea ] ea ] ea
KL D | m0a 5 | e0a 60A P
I d |oma I d |oma ¢ e ¢
C D
PLCO1 | ™~ Trafo.AUS | ™
X
e
\\ \\ \\
~ ~ ~
Q10 - Forza freni [ [ I
L— A3
L s L P L hom
DENOMINAZIONE
SIGLA Q10 - Forza freni Q17 - Barr.nord Q18 - Trafo.PLC Q19 - AUS 230V Q20 - Trafo.AUS
UTENZA TPO POTENZATOT. KVA 1T 416 TT2N 231 TTAN 139 TIN 139 TTN 129
POTENZA W [ 1o A 0115 0.166 05 24 0.25 12 0.25 12 0.25 12
COEF. CONTEMP. COST 08 1 1 09 1 09 1 09 1 09
COSTRUTTORE SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC
TIPO iC60N-C - 6A+Vigi iC60 AC 0,03 A iC60H-D - 10A+Vigi iC60 AC 0,03 A {C60H-C - 6A iC60H-C - 6A iC60H-C - 6A
INTERRUTTORE NPOLI [ A I [ 2 | 1w 2 [ 6 2 | 6 2 | 6
0 SEZIONATORE : n
It A] ion A [TIPODIFF. 6 | o3 [ G | 10 [ 03 [ G [ [ [ [ 6 ] [
Im (0 curva) A [Pdi KA 0 [ 1 [ ) 0 | 3 0 [ 3 0 | 3
TIPO
FUSIBILE SR x
TIPO
CONTATTORE - T o
, TIPO
RELE' TERMICO TARATIRR :
TIPO CAVO FG160M16 0.6/1 KV
FORMAZIONE x5
LUNGHEZZA m 6
LINEA DI Iz A 2
POTENZA C4T. alh % [CdT. alb % 0.79 0.191
7 mo | zs m 2.1 1815 %5 385 385
Ik trifase/monof. kA | Ik1 fasefterra kA 10 121 6 6 6
NUMERAZIONE MORSETTIERA
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 5D 30
REV. MODIFICA DATA FIRMA  |APPR. SOST. IL: [ sost.pa: ORIGINE: SEGUE 6
[ 2 [ 3 4 [ 5 6 7 8




2 3 4 5 6 7 8
Q3 - Forza inverters
14.C6
Q4 - Motore ct.1 Q5 - Motore ct.2 Q6 - Appoggio 1 Q7 - Appoggio 2 Q8 - Appoggio 3 Q9 - Appoggio 4
4x10A 4x10A 4x10A 4x10A 4x10A 4x10A
] woa ] o ] woa ] ] na ] na
S | oA S | uoa S | uoa Y | uoa S | uoa S | uoa
D D D D D D
KOt-Accnvt \¢_ {:j Kot K02-Accinva \¢_ {:j K2 K03-Acchv3 \9_ ~I::ZI K3 K04-Accivd \9_ ~I::ZI Kos K05-Accivs \¢_ ~I::ZI K5 K06~ Accinvg \¢_ {'I:I K6
4x10A 4x10A \ 4x10A \ 4x10A \ 4x10A \ 4x10A \
Inverter 01 | ™ Inverter 02 [ ™ Inverter 03 [ ™ Inverter 04 [ ™, Inverter 05 [ ™\~ Inverter 06 [ ™=,
(V) (V] (V] (] ~o ~~
SN SN S S S S
—————— -VF—)- Y- -9 - rF-F— - =/ " - V- - - - — — 4 |- —— —— — T | —
ML01 M Moz [ M ME03 M Mt04 M ML05 M Mt06 M
e 3y 3w 3~ 3o 3~
DENOMINAZIONE
SIGLA Q4 - Motore ct.1 Q5 - Motore ct.2 Q6 - Appoggio 1 Q7 - Appoggio 2 Q8 - Appoggio 3 Q9 - Appoggio 4
UTENZA TPO POTENZATOT. KVA 1T 256 T 256 T 256 693 693 693
POTENZA W | b A 22 321 22 321 15 219 15 219 15 219 15 219
COEF. CONTEMP. COST 1 099 1 099 1 099 1 0.99 1 099 1 099
COSTRUTTORE SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC SCHNEIDER ELECTRIC
NTERRUTTORE TIPO iC60H-D - 10A iC60H-D - 10A iC6ON-D - 10A iC6ON-D - 10A iC6ON-D - 10A iC60N-D - 10A
0 SEZIONATORE N.POLI [ A ) ) ) ) ) ¢ | n
It A] ion A [TIPODIFF. 10| | 0] | 0] | 0] [ 10 ] [ 0] [
Im (0 curva) A [P KA w [ 5 w5 w ] [ D) w [ 10 1w [ 10
TIPO
FUSIBILE SR x
TIPO
CONTATTORE - T o
, TIPO
RELE' TERMICO TARATIRR :
TIPO CAVO FG160M16 0.6/ KV FG160M16 0.6/ KV FG160M16 0.6/1 KV FG160M16 0.611 KV FG160M16 0.6/1 KV FG160M16 0.6/1 KV
FORMAZIONE 3625 3625 3625 3625 3625 3625
LUNGHEZZA m 2 2 3 % 4 39
LINEADI Iz A 214 214 214 214 214 214
POTENZA CdT. aln % | CdT. alb % 0454 0394 0454 0.304 0584 0.345 1.05 0.23 18 0393 171 0.374
% m) |z mo 38318.7 38318.7 383825 5046.9 6082.6 6066.6
Ik trifase/monof. KA | Ikt faselterra KA 0006 0.006 0.006 0.039 0.038 0.038
NUMERAZIONE MORSETTIERA
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 6D 30
REV. MODIFICA DATA FIRMA  |APPR. SOST. IL: [ sost.pa: ORIGINE: SEGUE 7
[ 2 [ 3 [ 4 [ 5 6 7 8




2 3 4 5 6 7 8
Q10 - Forza freni
/5.C3
Q11- Frenoct. 1 \—‘E:Zl K.10 Q12- Frenoct. 2 \—‘E:Zl K11 Q13- Freno app. 1 \—‘E':l K12 Q14 - Freno app. 2 \Y“Ifl] K13 Q15- Freno app.S\_‘E’j K14 Q16- Frenoct. 4 \_¢ K15
26A 26 A 26 A 26A 26A 26A
\\ \\ \\ \\ \\ \\
T~ T~ T~ T ™ e
DENOMINAZIONE
SIGLA Q11- Frenoct. 1 Q12- Frenocct. 2 Q13- Freno app. 1 Q14 - Freno app. 2 Q15- Freno app. 3 Q16 - Frenoct. 4
UTENZA TPO POTENZATOT. KVA TILIN 139 TTI2N 139 TTN 139 TN 139 TTN 139 TI3N 129
POTENZA W | 1b A 0.024 0.104 0.024 0.104 0.024 0.104 0.024 0.104 0.024 0.104 0.024 0.104
COEF. CONTEMP. COS! 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
COSTRUTTORE
INTERRUTTORE L
OSEZIONATORE | PO i A | | | | | |
It A] ion A [TIPODIFF. [ [ [ [ [ [ [ [ [ [ [ [
I (0 curva) A [ Pdi KA | | | | | |
TIPO
FUSIBILE CALBRO x
CONTATTORE TIPO LC1SK0600 - 24Vac LC1SK0600 - 24Vac LC1SK0600 - 24Vac LC1SK0600 - 24Vac LC1SK0600 - 24Vac LC1SK0600 - 24Vac
In A |Pn KW 6 6 6 6 6 6
) TIPO
RELE' TERMICO TARATORR x
TIPO CAVO FG160M16 0.6/1 kV FG160M16 0.6/1 kv FG160M16 0.6/1 KV FG160M16 0.6/1 KV FG160M16 0.6/1 KV FG160M16 0.611 KV
FORMAZIONE 225 %25 2605 2625 225 225
LUNGHEZZA m 2 2 2 2 2 2
LINEA DI Iz A 195 19.5 19.5 19.5 195 19.5
POTENZA C4T. alh % [CdT. alb % 117 0.02 117 0.02 117 0.02 117 0.02 147 0.02 117 0.02
Z my | Zs mo 3722 3722 3722 3722 3722 3722
Ik trifase/monof. KA | Ikt faselterra KA 0.621 0,621 0,621 0.621 0.621 0.621
NUMERAZIONE MORSETTIERA
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLO 7D 30
REV. MODIFICA DATA FIRMA  |APPR. SOST. IL: [ sost.pa: ORIGINE: SEGUE 8
[ 2 [ 3 4 [ 5 6 7 8




9PAVZ SS !lebip
819N 91 OINPON

PLC-08

8 DI

FOGLIO
SEGUE

9PAVZIZ) NeNbip
1ssa1Bu| Z¢ ONPOp

PLC-07

OPAPZ/T) llenbip
1ssa1bu| zg ojnpojy

PLC-06

IPAYZ SS !leNdip
oSN 9} oINpojy

PLC-05

9PAVZ SS !leNbip
8)19SN 91, OINPOIN

PLC-04

9PAYZ SS lleNbip
819N 91 OINPOW

PLC-03

Electro Graphics Srl
SAN MARTINO DI LUPARI (PD)

ORIGINE:

uadonyD
sy 07 0vEN
81085300.d O[NPON

PO,

M8'9} 9PAYT
OFEN dI03€3UBWIY

. ..\ N . S . .\ N . |

[ sosr.pa:

SOST. IL:

NSd 19y

DC Out
0.45A

ACIn
100-240V

15.C6

]

24V

o

FG

N

L

PSU M340

DATA

DISEG.

VISTO
APPR.

L —

Q18- Trafo.PLC ﬁ_‘ﬁ

FIRMA

DATA

MODIFICA

REV.




5o >0 A
l_ ................................... —_— _|
| | B
| e N
0
-1 !
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N Eé‘i I—-—-—-[:: - ——
l PE J__ — = 7 7= | |—-—-q: -— > 20
~ I | -
| | L
bus ProfiBus schermato | ! =1
ai due sensori assoluti
rotazione motori centrali | |_ . > mes D
[ —> 33
5.C7
E
DATA Electro Graphics Srl F
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 9D 30
MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL: | SOST. DA: ORIGINE: SEGUE 10

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 6 7 8




1 2 4 5 7 8
15.C8
15.C8
n
m
Trafo.AUS .
Morsettera Morsettiera bordo
~ contatti "NA" nel \_ K16 macchina barriera \_ K09
— quadro comando 125 stradale nord 1304
24Vdc 48VA esistentei Q.SM
Trasformatore
Ausiliai quadro
> 1 )
Morsettiera Ponte radio a
111 contatti "NA" nel \_ K7 barriera \_ Ko7
' quadro comando fi2cs stradale sud e
esistentei Q.SM
TAT
> JuUAl
Morsettiera bordo Ko Ponte radio a ‘o
I14A macchina barriera \—‘E:ZI 13 barriera \_‘E:j 130
stradale nord : stradale sud
Gl [ ——
A2
L 1A
Morsettiera bordo - Ponte radio a ‘oo
18A macchina barriera \—‘E::I 130t barriera \_‘E:j ot
stradale nord : stradale sud
Gl (o} ——
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPAR! (PD)
VISTO FOGLIO 10 DI 30
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL: | SOST. DA: ORIGINE: SEGUE 11
1 2 [ [ 4 [ 5 7 8




OUTPUT DIGITALE MODULO PLC-03

01 auoizejeubss eldg

60 8uoizejeubas eidg

80 auoizejeubas eldg

10 auoizejeubss ejdg

90 auoizejeubas eidg

G0 auoizejeubas eidg

90 OjeuIWN|[l0}81
ajues|nd aon7

GO OjeuIWN|[I0}RI
ajues|nd aon7

0 OjeuIN|[l08I
ajues|nd aon7

0 suoizejeubas eidg

£0 OjeuIWN|[l0}81
ajues|nd aon7

€0 duoizejeubas eidg

20 duoizejeubas eidg

20 O)eulwn||lo8)
ajues|nd aon

1.0 OjeuIWN|[l0A}81
ajues|nd aon7

10 auoizejeubas eidg
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10.C3

+24v

+24v

+24v

30

110l

FOGLIO
SEGUE

12

Electro Graphics Srl
SAN MARTINO DI LUPARI (PD)

ORIGINE:

[ sosr.pa:

SOST. IL:

DATA

DISEG.

VISTO
APPR.

FIRMA

DATA

MODIFICA

REV.




OUTPUT DIGITALE MODULO PLC-04

= o o = © e = 2 > 3. 2,
) ) ) @ ) ) ) ) ) g 2 22
S s S 3 S S 5 S s S S =8 g9
N § e2 o ¥ 5 ¥ ] k| 8 § £g £ZE
= = & 2 S = = © © = s © 2 g 3
=) =) 2 g 2 g S S S S S S S S o A
& & 23 23 & 3 3 & & 3 3 NE £
I « g¢e 8 s « = « @ =] = © z 2 z 8
& & 3% 3% & & & & & & & I E 2 E
Q0 Q1 Q.2 Q3 Q.4 Q.5 Q6 Q7 Q.8 Q9 Q_10 QM Q_12 Q_13 Q_14 Q_15 Com +24v Com +24y
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
~ o~ ~ ==} ar) s ) © ~ =] (=2] N
& & = = & & & & & & &
v Y Y Y Y Y Y Y V7 Y7 Y7 [ke] [k1]
FC.OUT FC.0UT FC.0UT FC.oUT FC.O0UT FC.OUT FC.oUT FC.oUT FC.OUT FC.OUT FC.oUT FC.OUT FC.OUT
0,5A 0,5A 05A 0,5A 0,5A 0,5A 05A 0,5A 05A 05A 0,5A 0,5A 0,5A
11.08 M3.D1
ov ov ov
11.08 13.D1
+24v +24v +24y

DATA Electro Graphics Srl

DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)

VISTO FOGLO 12 DI 30
MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL: | SOST. DA: ORIGINE: SEGUE 13

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 6 7 8




OUTPUT DIGITALE MODULO PLC-05
o o o o o o
g 5 5 5 5 5 5
— = S = £ £ £ £ £ £
] S 238 g 2 2 2 2 2
= = 3 3 .8 .8 £ £ ££ = o S~ B~ K S ~
o o o o
€s 23 B3 €tz £33 €5 Z2 Eg& o0 gy ®y B8 B =g S8
£e £% B3 £ B8 £E§ RE 2t Bt g5 §3 5% 8% 8§f 5%
S E S E S E S E S E S E <S8 S8 < 8 L € finil = T & L& L& T &
Q0 Q1 Q2 Q3 Q4 Q5 Q6 Q7 Q8 Q9 Q_10 QM Q_12 Q_13 Q_14 Q_15 Com +24v Com +24v
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20
1T
[kot] [kee] [kes] [kea] [kos] [kos] [wor] [kes] [ koo [kwo] [xkir] [wkwe] [xks] [«ku4] [ki5]
FCOUT[[] FCOUT[[] FCOUT[]] FCOUT[[] FCOUT[]] FCOUT[[] FCOUT[[] FCOUT[[] Fc.ouT FCOUT[[] FCOUT[]] FCOUT[[] FCOUT[]] FCOUT[]] FC.OUT
0,5A 0,5A 05A 05A 0,5A 0,5A 05A 0,5A 05A 05A 0,5A 0,5A 05A 05A 0,5A
1208 n4n1
ov ov ov
1208 1401
+24v +24v +24v
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 13 DI 30
MODIFICA DATA FIRMA | APPR. SOST. IL: [ sosT.0A ORIGINE: SEGUE 1

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 6 7 8




OUTPUT DIGITALE MODULO PLC-08
A
s
>
® 2
28
= = = ~ N o TS
g g . & g 5, of
22 <Ss=2 28 38 =2 S8 ES ]
= c8 £ =) = =) NP
s =29 g3 £%5 =29 23 28
§5s §5 §5 §5 8§85 B85 £S5
Q0 Q_1 Q2 Q3 Q4 Q5 Q_6 Q7 Q8 Q9 Q_10 QM Q_12 Q_13 Q_14 Q_15 Com +24v Com +24v
B
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20
1T
[kis] [kw] [ka] [xa] [ka2] [kas] [ka]
¢
FCOUT[]] FCOUT[]] FCOUT[]] FCOUT[[] FCOUT[[] FCOUT[[] FC.oUT
0,5A 0,5A 05A 05A 0,5A 0,5A 05A |
D
138
ov ov ov
138
+24v +24v +24v ||
E
DATA Electro Graphics Srl F
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 14 DI 30
MODIFICA DATA FIRMA | APPR. SOST. IL: [ sosT.0A ORIGINE: SEGUE 15

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 6 7 8




1 2 3 4 5 6
/1003 116.A1
+24v +24v +24v
/1003 116.A1
ov ov ov
Pit Pi.2 Pi.3 Pi4 Pi5 Pi6 Pi.7 Pi8 Pi.9A Pi.9B Pi.10A Pi.10B Pi.11A Pi.11B
FCIN FC.IN FC.IN FCIN FCIN FC.IN FCIN FCIN FC.IN FC.IN FCIN FCIN FC.IN FC.IN
05A 054 05A 05A 054 0,54 05A 05A 05A 05 05A 05A 0,54 05
ov
+24v
/
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 /
/
Q_0 Q.1 Q_2 Q_3 Q_4 Q5 Q_6 Q_7 Q.8 Q_9 Q_10 Q11 Q_12 Q_13 Q_14 Q_15 Com +24v Com +24v /
/
/
INGRESSO COMANDI DA QUADRO Q.OP /
/
/
/
INPUT DIGITALE MODULO PLC-06 PARTE 1/2
DATA Electro Graphics Srl
DISEG. SAN MARTINO DI LUPARI (PD)
VISTO FOGLIO 15 DI 30
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL: | SOST. DA: ORIGINE: SEGUE 16
2 [ 3 [ 4 [ 5 6 7 8
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Sigla su pannello Sigla S;‘gla i |Descrizi Modell
Operatore morsettiera |Descrizione Contatti | Colore |retroilluminato schemi (Descrizione odetlo
. . Mt.01 Motore rotazione 01 ponte, potenza 2,2 kW 3F 400V
Accensione sistema - W 3F 400V
1 Ir.01 Interruttore rotativo accensione quadro 1NA | Nero NO Mt'?é Motore rotazione 0_2 p;lnte, poten;aSZk,jv 3F 200V di fornit
2 Sp.01 Spia accensione sistema - Verde Sl Mt. Motore perappogg!o , potenza 1, vedi ornll ura
- - Mt.04 Motore per appoggio 02, potenza 1,5 kW 3F 400V meccanica
Controllo sistema semaforico VLS Y 503 1.5 KW 3F 400V
3 Pi.01 Pulsante attivazione "tuttorosso" 1NA |Verde S| Mt.06 Motore per appogg!o 04’ potenza 1’5 W 3F 200V
4 Pi.02 Pulsante disattivazione "tuttorosso" 1NA | Rosso Sl t otore per appogglo 04, potenza 1,
- - - " " - R.01 Resistenza di rfenatura perinverter In.01 100 ohm VW3A7608R07
5 Sp.02 Spia semaforo in funzione "tuttorosso - Gialla Sl - - -
- - R.02 Resistenza di rfenatura per inverter In.02 100 ohm VW3A7608R07
Controllo barriere motorizzate ponte -
- - " " - In.01 Inverter motore rotazione 01 ATV320U30N4C
6 Sp.03 Spia barriere "aperte - Gialla Sl n.02 Invert : tozi o ATV320U30NAC
7 Pi.03 Pulsante chiusura barriere 1NA |Verde Sl In.03 Inverter motore ro a2|or.1e 1 ATV320ULSNAC
8 Sp.04 Spia barriere "chiuse" - Gialla Sl In.04 Inverter motore appogg!o 5 ATV320U1SNAC
9 Pi.04 Pulsante riapertura barriere 1NA |Verde Sl In.OS Inverter motore appogg!o 3 ATV320U1SNAC
10 Pi.09 Pulsante blocco movimenti 2NA | Rosso Sl n. nverter motore appogg!o
» In.06 Inverter motore appoggio 4 ATV320U15N4C
Controllo appoggi ponte - -
- - PLC-01 |Modulo alimentazione M340 16,8 W 230/24V BMXCPS2010
11 Pi.05 Pulsante sollevamento appoggi 1NA |Verde Sl
- - - PLC-02 |Modulo processore M340 1024 1/0 24V BMXP3420302
12 Pi.06 Pulsante abbassamento appoggi 1NA | Gialla Sl - —
- - PLC-03 |Modulo M340 16 uscite digitali 24V BMXDDO01602
13 Pi.10 Pulsante arresto movimento 2NA | Rosso N - —
- - PLC-04 |Modulo M340 16 uscite digitali 24V BMXDDO01602
14 Sp.05 Spia appoggio 1sollevato - Verde Sl - ——
- - PLC-05 |Modulo M340 16 uscite digitali 24V BMXDDO01602
15 Sp.06 Spia appoggio 2 sollevato - Verde Sl - —
- - PLC-06 |Modulo M340 32 ingressi digitali 24V BMXDDI3232
16 5p.07 _ |Spia appoggio 3 sollevato - Verde 3l PLC-07 |Modulo M34032i i digitali 24V BMXDDI3232
- odulo ingressi digitali
17 Sp.08 Spia appoggio 4 sollevato - Verde Sl g £
18 Sp.09 Spia appoggio 1 chiuso - Verde N
19 Sp.10 Spia appoggio 2 chiuso - Verde N
20 Sp.11 Spia appoggio 3 chiuso - Verde N
21 Sp.12 Spia appoggio 4 chiuso - Verde N
Movimentazione ponte
23 Pi.07 Pulsante rotazione antioraria (apertura) 1NA |Verde Sl
26 Pi.08 Pulsante rotazione oraria (chiusura) 1NA |Verde Sl
27 Pi.11 Pulsante arresto movimento 2NA | Rosso Sl
22 Sp.13 Spia ponte chiuso - Verde Sl
24 Sp.14 Spia ponte in movimento - Gialla Sl
25 Sp.15 Spia ponte aperto - Verde N
Spie riporto errore
28 Sp.16 Spia errrore azionamento barriere - Rosso Sl
29 Sp.17 Spia errore appoggi - Rosso Sl
30 Sp.18 Spia errore azionamento ponte - Rosso Sl
31 Sp.19 Pre-allarme sensori generale - Gialla Sl
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Sigla Codice |Descrizione elemento
Appoggio Tipo finecorsa schemi |Descrizione Contatti ZB4BWS33 |Testa pulsante luminoso 322 - colore verde A
1 ES 97 WHKR-11 IP69 Extreme | Fc.01 |Finecorsa appoggio 1 posizione ritirata |[1NA+1NC ZB4BW34 |Testa pulsante luminoso (322 - colore rosso
1 ES 97 WHKD-11 IP69 Extreme | Fc.02 |Finecorsa appoggio 1 posizione estesa 1NA+1NC % ZB4BZ009 |Base di fissaggio per elementi elettrici per unita @22mm XB4-A
2 ES 97 WHKR-11 IP69 Extreme | Fc.03 |Finecorsa appoggio 2 posizione ritirata |[1NA+1NC a ZBVB1 Elemento luminoso- 322 - LED universale - 24 Vac/dc
2 ES 97 WHKD-11 IP69 Extreme | Fc.04 |Finecorsa appoggio 2 posizione estesa |1 NA+1NC & ZBE101 |Elemento di contatto - ZBE@22 - INO ||
3 ES 97 WHKR-11 IP69 Extreme | Fc.05 |Finecorsa appoggio 3 posizione ritirata |1NA+1NC ZBZ32 Porta etichetta 30 X 40mm senza etichetta per unita @22
3 ES 97 WHKD-11 IP69 Extreme | Fc.06 |Finecorsa appoggio 3 posizione estesa 1NA+1NC ZBE102 |Elemento di contatto - ZBE 322 - INC
4 ES 97 WHKR-11 IP69 Extreme | Fc.07 |Finecorsa appoggio 4 posizione ritirata |1NA+1NC g o |£B4BD2 |Testa selettore - 2 posizioni 322 - nero
4 ES 97 WHKD-11 IP69 Extreme | Fc.08 |Finecorsa appoggio 4 posizione estesa [1NA+1NC ‘é -% ZB4BZ009 |Base di fissaggio per elementi elettrici per unitd @22mm XB4-A B
Motore Sigla :a} ‘é‘ ZBE101 |Elemento di contatto - ZBE@22 - INO
rotazone Tipo finecorsa schemi [Descrizione Contatti = ZBZ32 Porta etichetta 30 X 40mm senza etichetta per unita @22
1 ES 97 TKK-11 IP69 Extreme Fc.09 |Finecorsa rotazione ponte, motore 1 1NA+1NC o |£B4BZ009 |Base di fissaggio per elementi elettrici per unita #22mm XB4-A
2 ES 97 TKK-11 IP69 Extreme Fc.10 |Finecorsa rotazione ponte, motore 2 1NA+1NC gﬂ § ZBE102 |Elemento di contatto - ZBE @22 - INC ||
2 © |ZB4BC4 |Testa pulsante 322 - ad impulso - fungo @40mm - rossa
© |zB732 Porta etichetta 30 X 40mm senza etichetta per unita @22
Sigla &8 |XB4BVB3 |Lampada spia (22 - verde - LED universale- 24Vac/dc
schemi_|Descrizione Contatti & ZBZ232 Porta etichetta 30 X 40mm senza etichetta per unita $22 c
K.01 Teleruttore accensione motore rotazione 01 3NA
K.02 Teleruttore accensione motore rotazione 02 3NA
K.03 Teleruttore accensione motore appoggio 1 3NA
K.04 Teleruttore accensione motore appoggio 2 3NA
K.05 Teleruttore accensione motore appoggio 3 3NA |
K.06 Teleruttore accensione motore appoggio 4 3NA
K.07 Teleruttore comando apertura barriere stradali 2NA
K.08 Teleruttore comando chiusura barriere stradali 2NA
K.09 Teleruttore comando arresto barriere stradali 2NA p
K.10 Teleruttore sgancio freno stazionamento motore rotazione 01 2NA
K.11 Teleruttore sgancio freno stazionamento motore rotazione 02 2NA
K.12 Teleruttore sgancio freno stazionamento motore appoggio 1 2NA
K.13 Teleruttore sgancio freno stazionamento motore appoggio 2 2NA |
K.14 Teleruttore sgancio freno stazionamento motore appoggio 3 2NA
K.15 Teleruttore sgancio freno stazionamento motore appoggio 4 2NA
K.16 Teleruttore comando attivazione "tuttorosso" impianto semaforico 1NA
K.17 Teleruttore comando attivazione "Avanti manuale" impianto semaforico |1 NA E
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